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RDDRONE-FMURT6飞行管理单元分线开发板基于PX4FMUv5标准，是构建大容量、成本敏感的
移动机器人无人机、漫游车和其他小型自动驾驶汽车的基础。

FMU运行PX4，但仍然是多功能的，适合调查基于Zephyr或分布式架构的其他汽车堆栈，这些架
构可控制并指导汽车的导航和对其环境（空气、地面、水）的实时响应。开放、可扩展的平台提

供了自主导航所需的标准传感器融合算法，同时灵活支持附加传感器、GPS模块和其他特定应用输

入。

https://px4.io/
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View additional information for PX4无人机飞行管理单元 - RDDRONE-FMURT6.
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