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RDDRONE-FMUK66车辆/飞行管理单元(FMU)参考设计是构建工业机器人无人机、漫游车和其他
小型自动驾驶汽车的基础。此参考设计运行工业级无人机标准PX4，让您可以自由开发自己的机器

人汽车。此外，VMU/FMU是多功能的，可以运行其他开源或专有的飞行堆栈。

它控制并指导导航，并对环境做出实时响应。它适用于多种机身和车辆类型，包括地面和水中机

器人。它执行传感器融合，包括GPS和其他定位输入，可自主导航到任务路径点。此开放的、可
扩展的平台支持许多额外的传感器。



PX4机器人无人机FMU Block Diagram

FMU参考设计 Block Diagram



View additional information for PX4机器人无人机车辆/飞行管理单元(VMU/FMU) - RDDRONE-FMUK66.
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