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NavQPlus是任务计算机（又名配套计算机）的参考设计，适用于使用ROS2的移动机器人以及地
面站和智能摄像头等类似应用。它有与i.MX 8M + EVK相同的SOM，但它介于EVK和完全自定义板
设计之间。外形小巧，带有Linux Foundation Dronecode接头、双USB、双CAN、双MIPI-CSI摄像
头接口、IX工业以太网接头、100BaseT1双线以太网、使用USB-C PD的9-20V输入电源管理、带
防篡改/时间戳的工业实时时钟（RTC）和带NFC的板载SE050安全芯片。

提供支持Ubuntu POC、Python、eIQ和ROS2的软件，以支持低功耗机器学习、视觉、计算、路径
规划和导航的机器人开发。此外，NavQPlus具有HDMI、LVDS、MIPI DSI显示接口，还适用于数字
标牌、地面站、工业遥控器和其他需要连接的显示应用。
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