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MR-CANHUBK344是一款面向移动机器人应用的评估板，如自主移动机器人（AMR）和自动导引
车（AGV）。它基于Arm® Cortex®-M7 S32K3通用汽车微控制器（MCU），具有先进的功能安全、
信息安全和软件支持功能。

MR-CANHUBK344包括100BASE-T1以太网（TJA1103）和6个CAN FD端口（在S32K344中
可用）。这6个CAN端口分别是两个CAN FD端口、两个CAN SIC（信号质量提升）端口和两个
CAN SCP（安全）端口。使用IEEE 1722协议通过以太网传输CAN是其中一个用例。具有近场通
信（NFC）的SE050安全芯片以及其他通用外设接口也可以通过DroneCode标准的JST-GH接头进
行连接。

https://www.nxp.com.cn/products/processors-and-microcontrollers/s32-automotive-platform/s32k-auto-general-purpose-mcus/s32k3-microcontrollers-for-automotive-general-purpose:S32K3
https://www.nxp.com.cn/products/interfaces/ethernet-/automotive-ethernet-phys/tja1103-asil-b-compliant-automotive-ethernet-100base-t1-phy-transceiver:TJA1103
https://www.nxp.com.cn/products/security-and-authentication/authentication/edgelock-se050-plug-and-trust-secure-element-family-enhanced-iot-security-with-high-flexibility:SE050


S32K344移动机器人评估板和100BASE-T1到CAN桥接 Block Diagram
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移动机器人生态合作体系 Block Diagram
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View additional information for S32K344：移动机器人评估板，具有100BASE-T1接口和6个CAN FD端口.
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